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Datenblatt 2-Phasen Schrittmotor, PMSM-BP3624-10

1. Hauptcharakteristiken

Parameter Einheiten Werte

Dimensionen (D x L) [mm] 36.0 x 22.0

Schrittwinkel [°] 15
Wicklungswiderstand [©Q/Ph] 10.0

Haltemoment [cNm] 1.3

Max. el. Leistung/Ph [W] 2.0

Betriebsspannung, 100%ED [V] 4.5

T.mb» Betrieb [°C] -10...+40

T.m Lagerung [°C] -20...+60

Gewicht [g] 90.0 Abb-1

2. Applikationsbeispiele:

+ Einsatz mit Encoder bei hohen Anforderungen fiir die Positioniergenauigkeit
+ Sehr leiser Antrieb fiir Laufwerke mit hohen Gleichlaufanforderungen

« Klappenantrieb fiir die Klimaregelung

+ Leise Pumpen

+ Antrieb fiir vibrationsarme Teleskope

+ Medizinalanwendungen, Motor ist autoklavierbar

3. Motoranschluss Buchse 4-polig

Pin-Nr Motoranschliisse Kabelfarbe Flachbandkabelldnge: 200mm
1 Phase 1A Braun Kabelbuchse: Molex Nr 22-01-2045
2 Phase 1B Rot Raster: 2.54mm, Crimp
3 Phase 2A Orange
4 Phase 2B Gelb

Fiir die zukiinftige Ausfiihrung haben wir Flexcable mit 200mm Linge vorgesehen, die Abb. 1 zeigt
daher die Flachkabelanschlusslitzen fiir eine spezifische Anwendung.

4. Drehmomente

Die Drehmomentmessungen beziehen sich auf die ersten Prototypen, das Diagramm 1 zeigt daher auch erst
die Drehmomentresultate bei Start-Stop Betrieb (Pull-In). Messungen bei Pull-Out (erweiterter Drehzahl-
bereich mit PWM-Chopper Driver) mit Beschleunigungsrampen und Antiresonanzbetrieb werden folgen.
Die Lagerung besteht aus gerduschgepriiften Kugellager, die Rotorachse ist zur zusétzlichen Larm-
verminderung radial speziell vorgespannt.
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4. 1 Drehmomente fiir die Ausfiilhrung mit 10Q Wicklung

Bedingungen:
gung Md = f (f) [HZ]
100% ED, 4.5 VDC at 0Hz 1.00
Driver: MUFACE V5 0.90
Driver konfig.: U-konstant 0-80
0.70
Fullstep, Pull-Out T 060
Tom: 22°C 3 050
Blockkommutierung, 2 040
ohne Antiresonanzschaltung! 0.30
0.20
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5. Massbild
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