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PMSM_BP5648

Datenblatt 2-Phasen Schrittmotor, PMSM-BP5648-5

1. Hauptcharakteristiken

Parameter

Dimensionen

Schrittwinkel
Wicklungswiderstand
Haltemoment bei 1.0ADC/Ph
Max. el. Leistung/Ph
Betriebsspannung, 100%ED
Tamy Betrieb

Tam» Lagerung

Gewicht

2. Applikationsbeispiele

Einheiten

[mm]

]

[Q/Ph]
[cNm]
[W]
[VDC]
[°C]

[°C]

[e]

Werte
58 x 58 x 38
7.5
5.0
11.2
5.0
5.0
-10 bis +40
-20 bis +60
418

Abb.1

- Einsatz mit Sinus-Driver als Plattenspielerantrieb
« Sehr leiser Antrieb fiir Antriebe mit hohen Gleichlaufanforderungen

3. Drehmomente und mechanische Abgabeleistung

Bedingungen:
Lisiver: 0.5A Total
Ug: 24VDC

Power Stage: IM901

. 4.00
Driver konfig.: I-const.  Z

= 3.50

Fullstep, Pull-Out § 3.00

Tamp: 22°C = 2.50

Antiresonanzschaltung i 2.00

eingeschaltet! 2 150

1.00
0.50
0.00

Die Bestromung wurde
fiir diese Messungen auf
einen tieferen A-Wert
reduziert, damit dieser
dem einer spezifischen
Applikation fiir ein sehr
leises Laufverhalten ent-
spricht!

Drehmoment (Md) bei PWM-Chopperbetrieb

Md = (f)
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Frequenz [Hz]
= Md [cNm] -+ Pmech [W]

Diagramm 1

Der Wirkungsgrad ist auch vom Driver abhingig, nach Diagramm 1: ca 32% bei 2500Hz!
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